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2023国際ロボット展出展機(駆動モデル)

各社モータで動かせる！
汎用2軸ポジショナーユニット

RVP®-A
許容積載重量：500kg

構成図・特長

中空構造で
配管・配線が簡単

グリース封入済で
簡単組立

タクトタイム短縮のための
高速タイプの速比も用意
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積載物重心位置ごとの
積載可能重量範囲
※本資料に記載の積載重量は目安値となります。
※本使用範囲を超えて使用すると、起動停止許容トルクまたは
　許容モーメントをオーバーし、減速機が破損するおそれがります。
　お近くの営業所までお問い合わせください。

WEB SITE VIDEO

各社サーボモータの
取付が可能

カバー（ピロー用）

旋回軸用
モータフランジ

旋回軸用
インプットスプライン

カバー（旋回軸用）

テーブル
[オプション]

傾倒軸減速機

傾倒軸用モータフランジ

カバー（傾倒軸用）

傾倒軸用インプットギヤ　

旋回軸減速機
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RVP-B10Cの場合
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RVP-B16Eの場合
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RVP-B16Cの場合

ユーザー仕様に合わせたワンオフ仕様対応の
BBQタイプポジショナーユニット

RVP®-B
許容積載重量：1,000～1,600kg

WEB SITE VIDEO

MERIT
・1秒で180°の高速回転が可能。（モータ回転3,000rpm）
・駆動ユニット(ポジショナー)と従動(ピロー)のみのヘッドストック・テールストック

単品販売も実施。

構成図・特長
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ベーススタンド

ベースフレーム

ベアリングユニット

グリース封入済で
簡単組立

配線・配管が簡単な
中空構造もラインナップ

ベースアダプタ
（フォークリフト搬送用治具）

減速機（Foot Type ギヤヘッド）

インプットギヤヘッド
（RVP-B16Cのみ）

モータフランジ

幅（減速機とベアリングユニットの距離）
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お客様での
心出し不要

BBQポジショナーに
必要な主要部品を準備

各社サーボモータの
取付が可能

部品のみの提供も可能

2023国際ロボット展 動作モデルエリア参考資料 ※RVP®-Bは展示しておりません

展示あり
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積載物重心位置ごとの
積載可能重量範囲
※本資料に記載の積載重量は目安値となります。
※本使用範囲を超えて使用すると、起動停止許容トルクまたは
　許容モーメントをオーバーし、減速機が破損するおそれがります。
　お近くの営業所までお問い合わせください。

RVP-A05E
※デモ運転用に「旋回軸 1.5kw」「傾倒軸 3.5kw」のモータを搭載。
モータ3,000回転時の高速動作を交えたデモ運転をしております。

MERIT

・1秒で180°の高速回転が可能。（モータ回転3,000rpm）



RVP®-CRVP®-CRH-900CRH-900C

～4,000kg
～3,000kg
～2,000kg
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2023国際ロボット展出展機(駆動モデル)

構成図・特長
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WEB SITE VIDEO

旋回軸減速機

傾倒軸減速機

旋回軸用
インプットスプライン

重量・大型ワークに最適！
傾倒もできるターンテーブルユニット

RVP®-C
許容積載重量：4,000kg

傾倒機構によりロボットの
溶接範囲拡大

ロボットの届かないを解決

グリース封入済で
簡単組立

各社サーボモータの
取付が可能

中空構造で
配線・配管が簡単

傾倒軸用
モータフランジ

傾倒軸用
モータフランジ

傾倒軸用
インプットスプライン

表

側面給排脂口

取付タップ
27-M16サービスタップ

8-M6

ピン穴（φ8）

ピン穴（φ8）

中空径 φ132

給排脂口
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裏
給排脂口

取付タップ
18-M16

取付穴（通し）
18-φ17.5

取付タップ
22-M20

ピン穴（φ8）

中空径
φ132

インプットギア

ピン穴（φ8）

モーターフランジ

サービスタップ
8-M6
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両持ちの場合
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片持ちの場合
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積載物重心位置 © 2021 Nabtesco

1,030 mm 580 mm460 mm 290 mm
6 t4 t 7 t 9 t

© 2021 Nabtesco

積載重量と動作範囲のイメージ

2023国際ロボット展 動作モデルエリア参考資料 ※RVP®-Bは展示しておりません

大トルク・大モーメントの
大中空ギヤヘッド

RH-900C
許容積載重量：
両持ち12ton、片持ち7.5ton（最大）

WEB SITE VIDEO

※記載の積載重量は目安となります。
※記載範囲を超えて使用すると、減速機が破損する恐れがあります。お近くの営業所までお問い合わせください。

構成図・特長

展示あり 展示あり

約1m

約1.3m 約1.2m
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参考展示機

積載物重心位置ごとの
積載可能重量範囲
※本資料に記載の積載重量は目安値となります。
※本使用範囲を超えて使用すると、起動停止許容トルクまたは
　許容モーメントをオーバーし、減速機が破損するおそれがります。
　お近くの営業所までお問い合わせください。

RVP-C40
※デモ運転用に「旋回軸 5.0kw」「傾倒軸 3.5kw」の
　モータを搭載。

傾倒によりワーク端が約1m上下する様子を
ご覧いただけます。
※RD2-320Cを搭載したRVP-C30もあります。
　詳細は営業担当までお問い合わせください。

東 京 本 社
名 古 屋 営 業 所
大 阪 営 業 所

TEL 03-5213-1151  FAX 03-5213-1172
TEL 052-582-2981  FAX 052-582-2987
TEL 06-6341-7180  FAX 06-6341-7182

● Nabtesco、RVPは、ナブテスコ株式会社の登録商標または商標です。
● 本カタログ仕様は製品改良のため、予告なしに変更する事があります。
● 本書の内容の一部または全部を無断転載、複製、複写（コピー）、
　 翻訳することを固く禁止します。
● ©2023 Nabtesco Corporation. All rights reserved.


